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SISTEMA DIDACTICO EN
CONTROL DE MOTORES
INDUSTRIALES, MODELO 8045

DESCRIPCION GENERAL

El sistema didactico en control de motores industriales
de Lab-Volt es un programa educativo completo que
capacita a los estudiantes en el control de motores
industriales por medio del uso de diagramas de bloque,
de conexiones y esquematicos. El ensamblaje mecanico
y eléctrico de los circuitos de control se realiza sin el uso
de herramientas.

Todos los componentes de control eléctrico estan
ubicados en una estructura metdlica patentada, que los
asegura en la posicion deseada deslizandolos por un riel
de seguridad. Se pueden insertar dos médulos de mon-
taje, cada uno con dos secciones de riel de seguridad
para mantener los componentes en su lugar, ya sea en

un plano horizontal o vertical, a la estacion de trabajo de
electrotecnia (EMS) de Lab-Volt. Todos los terminales
de conexién poseen conectores de seguridad tipo bana-
na de 4 mm para permitir conexiones rapidas de circuitos
utilizando los cables apropiados.

El sistema incluye un conjunto de cables de conexion
tipo banana en tres longitudes codificadas por color. Los
terminales de conexion de los componentes estan identi-
ficados por un codigo de numeracion estandar y las
conexiones entre componentes descritas en el material
pedagdgico hacen referencia al codigo del diagrama de
conexion. Cada componente esta etiquetado con su

(732) 938-2000 / 800-LAB-VOLT, FAX: (732) 774-8573, E-MAIL: us@labvolt.com
(418) 849-1000 / 800-LAB-VOLT, FAX: (418) 849-1666, E-MAIL: ca@labvolt.com
INTERNET: http: /www.labvolt.com



SISTEMA DIDACTICO EN CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES

MODELO 8045

propio simbolo esquematico, incluyendo los terminales
numerados.

Elmanual de laboratorio le proporciona al estudiante
un recorrido por los circuitos de control, empezando con
conceptos simples para llegar a controles de motores
industriales sofisticados, explicando a los estudiantes el
porqué se realiza cada practica, asi como la forma en
que funciona el circuito. Los objetivos del programa
también incluyen los efectos de la inercia y la gravedad.
El manual se complementa con un glosario de términos
que contiene las definiciones oficiales actuales de NE-
MA, IEC, ANSI e IEEE sobre términos eléctricos.

Un componente integral de este sistema es el volan-
te deinercia balanceado de Lab-Volt (modelo 9126) que
se puede conectar de forma segura a cualquier maquina
Lab-Volt de 0,2 kW. Cuando el volante de inercia gira a
1800 r/min, almacena 790 julios de energia (55 julios a
1500 r/min).

Todos los componentes de este sistema estan
almacenados dentro de una gaveta extraible. Esta cuen-
ta con la identificacién de los componentes y se encuen-
tra ubicada en un gabinete de acero, el cual esta acaba-
do con un esmalte horneado de color gris y negro.

CONFIGURACIONES DEL SISTEMA

DESCRIPCION

Sistema didactico en control de motores industriales . . . .
Control de motores industriales - complementario del 8001

SISTEMA

EQUIPAMIENTO PARA CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES-SISTEMA COMPLETO, MODELO 8045

EQUIPAMIENTO
CANT. DESCRIPCION
1 Puesto de trabajomovil .. ..................

*

*
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* Algunos experimentos deben ser realizados por dos grupos.

" Ibf-pulg.: Modelo 8911; N-m: 8911-1

Armario de almacenamiento ................
Motor/generadorcc .. ... ...
Motor de induccidn jaula de ardilla de cuatro polos
Motor de induccion trifasico de rotor bobinado . . .
Motor/alternador sincronico trifasico ..........
Motor con arranque por condensador .........
Cargaresistiva .......... ... ..
Voltimetro/amperimetrocc .................
Amperimetroca ....... ... o
Voltimetroca ...........................
Fuente de alimentacién .. ..................
Electrodinamémetro . .....................
Correadentada . .........................
Cablesdeconexion.......................
Caja de almacenamiento . . .................
Conmutador de botén pulsador rojo ..........
Conmutador de botén pulsador negro . ........
Conmutador de tres direcciones .............
Conmutador de cuatro direcciones ...........
Contactor tetrapolar ......................
Relé de acciénretardada .. ................
Relédemando ..........................
Relédesobrecarga . ......................

NROS. PARA PEDIDOS



EQUIPAMIENTO PARA CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES-SISTEMA COMPLETO,
MODELO 8045 (cont.)

CANT. DESCRIPCION NROS. PARA PEDIDOS
1 Disyuntor trifasiCo . . . .. ..o 9110
1 Temporizador de SECUEBNCIA . . . . . .. 9113
1 Freno electromagnético . . . ... ... ot 9116
1 Resistencias de potencia . . . . .. ... e 9117
1 CONAENSATOr . . oo e 9118
1 Condensador / Do . . ..o vt e 9119
1 Lampara piloto roja . . .. .o oo e e 9120
1 Lampara piloto verde . ... ... e e 9121
1 Cable detelemando ... ... ... e e 9122
2 Transformador . .. ... 9123
1 ZUMbadOr . . . e 9124
1 SEQUIO MECANICO . . . .ttt ittt e e et e e e e e e 9125
1 Volante de inercia . . . .. ... 9126
2*  Tablero de componentes . . ... ... 9127
1 Manual del estudiante y guia del profesor incluidos (consultar la seccién Material pedagdgico)

* Algunos experimentos deben ser realizados por dos grupos.

EQUIPAMIENTO PARA CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES-COMPLEMENTARIO DEL 8001,
MODELO 8045-1

CANT. DESCRIPCION NROS. PARA PEDIDOS
1 Cables de CoNEXION . . . ...t e e e 8951-A
1 Cajade almacenamiento . . . . ...ttt e 9101
2 Conmutador de boton pulsador rojo . ... ..ot e 9102
2 Conmutador de boton pulsador Negro . . . ... ..ot e 9103
2 Conmutador de tres direCCIONES . . . . . oottt e e 9104
1 Conmutador de cuatro direCCIONES . . . . .ttt e e e 9105
2 Contactor tetrapolar . .. ... .. ... e 9106
1* Relé de accidn retardada ... ..... ... e e 9107
1* Relé de mando . ... ..o e 9108
1 Relédesobrecarga . . ... ... 9109
1 Disyuntor trifasiCo . . . .. ..o e 9110
1 Temporizador de SECUEBNCIA . . . . . ..t 9111
1 Conmutador de levas . . ... ...t e 9112
1 Detectorde sentido de gir0 . . ... ...ttt e e 9113
1 Freno electromagnético . . . ... . ..o i 9114
1 Resistencias de potencia . . . . . . ... e 9115
1 Resistencias de potencia . . . . . . ... e 9116
1 Resistencias de potencia . . . . ... ... e 9117
1 CONAENSATOr . .ot e 9118
1 Condensador / Do . . ..o v e e e 9119
1 Lampara piloto roja . . .. ..o e e 9120
1 Lampara piloto verde . ... ... e 9121
1 Cable detelemando . .. ... ... e 9122

* Algunos experimentos deben ser realizados por dos grupos.



SISTEMA DIDACTICO EN CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES

EQUIPAMIENTO PARA CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES-SISTEMA COMPLETO,

MODELO 8045
MODELO 8045 (cont.)
CANT. DESCRIPCION
2 Transformador ............... ... ........
1 Zumbador . ...
1 Seguromecanico ...............in...
1 Volantedeinercia ........................

2*  Tablerode componentes . ..................

NROS. PARA PEDIDOS

1 Manual del estudiante y guia del instructor incluidos (consultar la seccion Material pedagdgico)

* Algunos experimentos deben ser realizados por dos grupos.

EQUIPAMIENTO PARA CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES-COMPLEMENTARIO DEL 8001,

MODELO 8045-1

NOTA: los componentes que deben ser agregados al 8045 y al 8045-1 para conformar un sistema auténomo:

CANT. DESCRIPCION NROS. PARA PEDIDOS
1 Relé de accidnretardada . ... ........ ... i 9107
1 Relé de mando .. ... 9108
1 Tablero de COMPONENTES . . . . . . . e 9127
EQUIPAMIENTO OPCIONAL
DESCRIPCION NROS. PARA PEDIDOS

Puesto de trabajo (puede reemplazar al modelo 8110) ..

Méddulo vacio
Medio mdédulo vacio
Voltimetro/amperimetro cc-1
Médulo vacio (puede reemplazar al modelo 8911)

ESPECIFICACIONES

Modelo 8045 — Sistema didactico en control de motores
industriales

120/208 V — 60 Hz 220/380 V - 50 Hz 240/415 V - 50 Hz

Alimentacion Corriente
Distribucion eléctrica

Tomacorriente (Lab-Volt N/P)

15A 10A
3 fases, 5 cables, conectado en estrella ("y"), incluido neutro y tierra
24582-00 24183-00 ND?

Caracteristicas fisicas Espacio necesario por puesto
de trabajo del sistema
Dimensiones (Al x An x P): Médulo de tamano estandar
Maodulo de tamarfio mediano

Caja de almacenamiento (Modelo 9101)

Peso neto: Sistema 8045-0

Sistema 8045-1

5 m2 (54 pies cuadrados)

308 x 286 x 419 mm (12,1 x 11,3 x 16,5 pulg.)

154 x 286 x 419 mm (6,1 x 11,3 x 16,5 pulg.)

297 x 880 x 460 mm (11,7 x 34,6 x 18,1 pulg)

382 kg (840 Ibs)

57 kg (125 Ib)

2 ND = No disponible




TEMAS CUBIERTOS

— Pruebas de continuidad-zumbador y lampara

— Control de dos y tres estaciones

— Diagramas de control esquematicos y de
conexiones

— Contactores y relés electromagnéticos

— Control a voltaje total de un motor de induccion
trifasico

— Arranque retrasado de un motor de induccion
trifasico

— Arranque, parada y marcha lenta de un motor de
induccién trifasico

— Marcha lenta de tiempo definido y freno magnético

— Control directo-reversa de un motor de induccién
trifasico

— Arranque por resistencia primaria de un motor de
induccién trifasico

— Arranque con autotransformador de un motor de
induccién trifasico

— Arranque Y-Delta de un motor de induccién trifasico

— Arranque desbalanceado de un motor de induccién
trifasico

— Arranque de un motor de induccion trifasico de rotor
devanado

— Controles de conmutador de levas e interruptor de
tambor

— Bloqueo de los motores de induccion trifasicos

— Contactores y relés de corriente directa

— Relés de accidn retardada de corriente directa

— Control con conmutador de levas de un motor CC

— Arranque por FCEM de un motor CC

— Arrancador de motor CC en tiempo definido

— Inversién de las conexiones de armadura de un
motor CC

— Control con conmutador de levas para "Elevacion-
Reduccién" de un motor CC

— Control magnético "Elevacioén-Reduccién” de un
motor CC

— Frenado CC de un motor trifasico

— Motor sincronico trifasico con arrancador de tiempo
definido

— Motor sincrénico trifasico con sincronizacion auto-
matica

— Motor sincronico trifasico con sistema de control
completo

— Reloj secuencial

— Arranque de motores de fase dividida y arranque
por condensador

MATERIAL PEDAGOGICO

Manual del estudiante

NUMEROS PARA LOS PEDIDOS?

Control de motores industriales . . . . .. ... .. e 12928-04
Guia del profesor

Control de motores industriales . . . . ... ... e 12928-05
Libro de texto (opcional)

Tecnologia en energia eléctrica (Electrical Power Technology,de T. Wildi) ..................... .17708-00

3 Otras versiones estan disponibles. Consulte la seccién Nimeros para los pedidos.



SISTEMA DIDACTICO EN CONTROL DE MOTORES INDUSTRIALES
MODELO 8045

NUMEROS PARA LOS PEDIDOS

NUMERO DE 120/208 V - 60 Hz 220/380 V — 50 Hz 240/415V - 50 Hz
MODELO INGLES FRANCES ESPANOL INGLES FRANCES ESPANOL INGLES

8045 8045-00 8045-01 8045-02 8045-05 8045-06 8045-07 8045-0A
8045-1 8045-10 8045-11 8045-12 8045-15 8045-16 8045-17 8045-1A
8110 8110-20 8110-20 8110-20 8110-20 8110-20 8110-20 8110-20
8134 8134-20 8134-20 8134-20 8134-20 8134-20 8134-20 8134-20
8150 8150-10 8150-10 8150-10 8150-10 8150-10 8150-10 8150-10
8160 8160-00 8160-00 8160-00 8160-00 8160-00 8160-00 8160-00
8161 8161-00 8161-00 8161-00 8161-00 8161-00 8161-00 8161-00
8211 8211-00 8211-01 8211-02 8211-05 8211-06 8211-07 8211-0A
8221 8221-00 8221-01 8221-02 8221-05 8221-06 8221-07 8221-0A
8231 8231-00 8231-01 8231-02 8231-05 8231-06 8231-07 8231-0A
8241 8241-00 8241-01 8241-02 8241-05 8241-06 8241-07 8241-0A
8251 8251-00 8251-01 8251-02 8251-05 8251-06 8251-07 8251-0A
8311 8311-00 8311-01 8311-02 8311-05 8311-06 8311-07 8311-0A
8412 8412-00 8412-01 8412-02 8412-05 8412-06 8412-07 8412-05
8412-1 8412-10 8412-11 8412-12 8412-15 8412-16 8412-17 8412-15
8425 8425-00 8425-01 8425-02 8425-05 8425-06 8425-07 8425-0A
8426 8426-00 8426-01 8426-02 8426-05 8426-06 8426-07 8426-05
8821 8821-20 8821-21 8821-22 8821-25 8821-26 8821-27 8821-2A
8911 8911-00 8911-01 8911-02 ND* ND ND ND

8911-1 8911-10 8911-11 8911-12 8911-15 8911-16 8911-17 8911-15
8942 8942-00 8942-00 8942-00 8942-00 8942-00 8942-00 8942-00
8951-1 8951-10 8951-10 8951-10 8951-10 8951-10 8951-10 8951-10
8951-A 8951-A0 8951-A0 8951-A0 8951-A0 8951-A0 8951-A0 8951-A0
8960 8960-10 8960-11 8960-12 8960-15 8960-16 8960-17 8960-15
9101 9101-00 9101-00 9101-00 9101-00 9101-00 9101-00 9101-00
9102 9102-00 9102-01 9102-02 9102-00 9102-01 9102-02 9102-00
9103 9103-00 9103-01 9103-02 9103-00 9103-01 9103-02 9103-00
9104 9104-00 9104-01 9104-02 9104-00 9104-01 9104-02 9104-00
9105 9105-00 9105-01 9105-02 9105-00 9105-01 9105-02 9105-00
9106 9106-20 9106-21 9106-22 9106-25 9106-26 9106-27 9106-2A
9107 9107-10 9107-11 9107-12 9107-15 9107-16 9107-17 9107-1A
9108 9108-10 9108-11 9108-12 9108-10 9108-11 9108-12 9108-10
9109 9109-20 9109-21 9109-22 9109-25 9109-26 9109-27 9109-25
9110 9110-00 9110-01 9110-02 9110-05 9110-06 9110-07 9110-0A
9111 9111-10 9111-11 9111-12 9111-15 9111-16 9111-17 9111-15
9112 9112-20 9112-21 9112-22 9112-20 9112-21 9112-22 9112-20
9113 9113-00 9113-01 9113-02 9113-00 9113-01 9113-02 9113-00
9114 9114-10 9114-11 9114-12 9114-15 9114-16 9114-17 9114-15
9115 9115-00 9115-01 9115-02 9115-05 9115-06 9115-07 9115-0A
9116 9116-00 9116-01 9116-02 9116-05 9116-06 9116-07 9116-0A
9117 9117-00 9117-01 9117-02 9117-05 9117-06 9117-07 9117-0A
9118 9118-00 9118-01 9118-02 9118-05 9118-06 9118-07 9118-05
9119 9119-00 9119-01 9119-02 9119-05 9119-06 9119-07 9119-05
9120 9120-00 9120-01 9120-02 9120-05 9120-06 9120-07 9120-05
9121 9121-00 9121-01 9121-02 9121-05 9121-06 9121-07 9121-05
9122 9122-00 9122-01 9122-02 9122-00 9122-01 9122-02 9122-00
9123 9123-00 9123-01 9123-02 9123-00 9123-01 9123-02 9123-00
9124 9124-00 9124-01 9124-02 9124-00 9124-01 9124-02 9124-00
9125 9125-00 9125-01 9125-02 9125-00 9125-01 9125-02 9125-00
9126 9126-00 9126-01 9126-02 9126-00 9126-01 9126-02 9126-00
9127 9127-00 9127-01 9127-02 9127-00 9127-01 9127-02 9127-00

4 ND = No disponible

Tabla 1. Niumeros para los pedidos del equipamiento




NUMEROS PARA LOS PEDIDOS (cont.)

120/208 V - 60 Hz

220/380 V — 50 Hz

240/415 V - 50 Hz

INGLES FRANCES ESPANOL INGLES FRANCES ESPANOL INGLES
12928-00 AE® 12928-04 25022-00 25518-00 25022-04 AE
12928-01 AE 12928-05 25022-01 25518-01 25022-05 AE
17708-00 25267-00 AE 17708-00 25267-00 AE 17708-00

° AE = A establecer

Tabla 2. NUmeros para los pedidos del material pedagégico




En reconocimiento al constante esfuerzo de Lab-Volt por cumplir con las mas exigentes normas de calidad en la concepcion, desarrollo, produccién, instalacién y servicio
postventa de sus productos, nuestro centro de fabricacion y distribucion recibié la certificacion ISO 9001.

Lab-Volt no se responsabiliza de los errores de imprenta y se reserva el derecho de mejorar los productos en todo momento y sin aviso previo. Lab-Volt reconoce el
nombre de todos los productos utilizados en este documento con las marcas registradas o de comercio de sus respectivos titulares. © Lab-Volt 2004. Todos los derechos

reservados.
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